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Ｘ－Ｙ－Ｚ軸によるＣＰ3軸同時制御により曲線にも対応

ボールねじの採用により、低速から高速までスムーズな
塗布コントロールが可能

外部入力により100ch選択可能

ワークベース（オプション）取付にて卓上ロボットとして
も使用可能

ポイントデータをＭＤＩ及びティーチングにより入力が可能

Smooth curve with 3 axis motion control.

Smooth dispense control from low speed to high speed with ball screw driven.

Selectable 100ch of program by external input signal.

Use as desk top robot with work base.(optional)

Point data input possible by MDI or teaching.

※写真は開発中のものです。　仕様・デザインは予告無く変更になる場合がございます。

NEW

インライン化へ完全対応！

塗布からパレタイジングまで
多様な工程に対応した3軸ロボット
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Xst 200
Positioning repeat accuracy

Program Chanel System Input & Output

Free voltageProgram Capacity

±0.01mm±0.01mm
位置繰返し精度位置繰返し精度

システム入出力システム入出力

28点28点IN:
OUT:
IN:
OUT:

Z軸可搬
重量

Z軸可搬
重量3kg3kg

プログラム容量
 60,000ステップ
プログラム容量
 60,000ステップ
(6000×10)(6000×10)

プログラムNo呼出し

100PGM
プログラムNo呼出し

100PGM

フリー電圧フリー電圧

Z axis load capacity

Full Support to conveyor line proceed

3 axis Robot for various kind of applications.

Yst 200

NEO-ROBO GXNEO-ROBO GX
直交3軸ロボット　3-axis Cartesian Robots直交3軸ロボット　3-axis Cartesian Robots


